Derivace elementarnich funkci
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y = Sin[x]
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y = Tan[x]
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Jestlize funkce #, v maji v bodé€ x4 derrvaci, pak plati:

derivace soudtu funkei u, v:

(u+v)(xy) =u'(xy) +v'ixy
derivace rozdilu funkeci u, v:

(1t -v) (xg) =1 (xg) -V (Xg)
denivace souc¢inu funkei u, v:

(1v) (xp) = 1t (xg)vixg) + ulxy)v (xy)

derivace podilu funkei #, v:

rfﬂﬁ - (e Jolovy )= ualoxg Jv' ()
|~ v () = v (xg) , pro v(xy) # 0



Derivace sloZenée funkce

Jestlize funkce z = gfx) ma derivaci v bodé x; a jestlize funkce
y = f{z) ma denivaci v bode¢ z, = g(xy), ma slozena funkce

v = (feg)(x) = f(g(x)) derivaci v bodé x; a plati:

(feg)x)=f"(g(f(x¢)) g'(x,)



I. Derivace funkce v bod¢

1) Na zakladé definice derivace vypoditejte derivaci funkce v
bod¢ xy:

a) firv= 5x+2 b) frry= 3x>-1 ¢) firy=

-

K..-;’.

2) Vypoditejte derivaci funkce v bodé  Xg:

a) fry= x-x+l1 Xo= 2

b) fory= X+K Xp= -1

1
o  Jiy= X = 1



Sey= 1o

' _Cos[x] - 5in[x]
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In[2%°] + Sin[3 %]
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I1I. Uziti derivace

1) Napiste rovnici te¢ny ke kiivee v jejim bodé T[ x; |:

~1-3
a) fry= P d) fi: y= xIn[x]
¥o=0 =€
“1-2%° o e
b) fry= — e) fs:y= Sin[x]
Xo=-1/2 Xo=pl/3



2) Napiste rovnici te€ny ke kiivce, te¢na je rovnobéZzna s ptimkou p:

2 3
a) fry= % d fry= X
p: y=4x-5 p: y=3x
b) fry= Inix] e) fy= Tan(x]
p: y=x-2 p: y=2x-3

c) fzy= 2%+ %

Pr y=2x-1
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Sin’[x]+Cos’[x]
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fi:y= Sin[x]

XE <-m T>

xe <0 2>

=
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4%° . Cosx] « Sin[x)

Ln[x]/Ln[10]
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®¥Cos[xX] « 5in[x]
Cos[x]  sin[x] E1-zx+x2 (=2 + 2%)
x xZ
-x
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1-x

=

IR 1-Eex J((1+%) La[10]

Jx 2 %32

]
3Cos [x] Sin[x])* 2xCos[x°] - 2% 8in[x°]

2 3 5
— — + 06X Cos[3H]
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33;24x+3;2 4+2=
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I11. Uziti derivace

1) a) {y-

W |

2) a) (y=4(-1+%))

-3+ 11 =

d)



v (-co; 1> rostouct
v =1: eo) Klesajici
v bode 1 lokdlni max

v (0: 1> rostouci

V (-co; 0>, <1: oo) Klesajici
v bode 1 lokalni max

v bode 0 lokalni min

v (-7/2; 0= rostouci
v =0; 7/2) Klesajici
v bode 1 lokdlni max

v (0; m/d>, <n/2; m) klesajici
v <m/4; m/2> rostone

v bodé 7/2 lokalni max

v bodé =/4 lokalni min

v < -3; 1= klesajici
v <1; 3) rostouci
v bodée 1 lokalni min
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v (-co; 1> rostouct
v =1; oo) klesajici
v bodé 1 lokalni max

v (0; 1= klesajici
v <1: oc) rostouct
v bodé 1 lokalni min
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